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Preface 

The “MINI PROJECT FORUM” has been established in the department, to equip the 

students  in  practicing  real‐time  projects  and  to  participate  in  various  project  expo 

conducted  in  inter  and  intra  college events.  Every odd  Saturdays,  practical  classes  are 

being conducted for the students to learn and develop their own ideas into projects. The 

forum  has  been  equipped  with  various  instruments  such  as  sensors,  microcontroller 

modules,  robotic  kits,  consumables  and  almost  all  types  of  recent  electronics.  The 

student can make use of components to develop their own projects. The students share 

their own ideas with the expert members, for the implementation of projects. For every 

semester,  workshops  and  project  expos  has  been  conducted  by  the  department  to 

encourage the students to develop projects to solve real‐time problems. 

  

Project  expo  “EPROX  ‘18”  has  been  organized  by  the  Mini  Project  Forum  of  EEE 

department  on  17th  March  2018.  In  this  regard,  several  practical  sessions  were 

conducted  for  the  second  and  third  year  EEE  students  during  odd  Saturdays  of  the 

semester. The sessions are coordinated by Mr.B.Venkatasamy, AP/EEE, Ms. K.Gowthami, 

AP/EEE  and  Mr.  F.Antony  Jeffery  Vaz,  AP/EEE  and  the  student  volunteers  are 

Mr.S.Prabhu, Final EEE, Mr.P.R.Prakash, Final EEE, Mr. B.Mathana Gopal, Final EEE and 

R.Narain Krishna, Final EEE. 31 projects are demonstrated in the expo, 41 Second Year, 

68  Third  Year  and  3  Final  Year  students  have  actively  participated  in  the  Expo.  The 

students have demonstrated  their projects  to our Principal Dr.S.Shanmugavel, Head of 

the  Department  Dr.M.Willjuice  Iruthayarajan,  Staff  members  and  our  department 

Students. A review committee has been framed for judging the projects.  

 

Being active participants in the “Mini Project Forum” can enhance  

the practical skills of the students in the field of electronics  

which may useful for their better placement in the core areas. 
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Project Expo - EPROX ’18 

I Prize: 

 

[Raspberry Pi Model B+]  

II Prize: 

 
[ESP8266 NodeMCU IOT Module] 

III Prize: 

 
 

[Bluetooth Module (HC-05)] 
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